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Анотація. При використанні методів апроксимації розуміння їхніх 

властивостей є надзвичайно важливим. Особливо це можна сказати про 
оператори, що генеруються лінійним підсумовуванням рядів Фур'є, та їх 
інтерполяційні аналоги. Одним із корисних фактів про інтерполяційні аналоги 
операторів є інтервал оптимальних значень їх параметрів для заданої 
кількості інтерполяційних режимів. У цій роботі зроблено спробу описати, як 
можна дослідити цей аспект для інтерполяційних аналогів операторів Абеля-
Пуассона за допомогою імітаційного моделювання. 

 
Основна частина. Розглянемо оператори, породжені лінійним 

підсумовуванням рядів Фур’є [1], 
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та їх інтерполяційні аналоги 
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Як відомо, що їх інтерполяційні аналоги операторів мають певний набір 
параметрів, «отримані» від операторів, які мають оптимальні значення з 
точки зору мінімізації певної міри відхилення. На основі цього виникає 
питання про те, як можна встановити діапазон оптимальних значень цих 
параметрів при фіксованій кількості вузлів інтерполяції. 
Дані діапазони можна оцінити за допомогою імітаційного моделювання та 
статистичного аналізу його результатів. Продемонструємо цей підхід на 
інтерполяційних аналогах оператора Абеля-Пуассона [2]         
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для     1 0;2f x H  . Покладемо, що параметр n  знаходиться в проміжку 

від 5 до 10. Тоді матимемо результати, представлені в таблиці 1. 
 

Таблиця 1. Результати використання імітаційного моделювання для 
інтерполяційних аналогів оператора Абеля-Пуассона за вказаної кількості 

вузлів інтерполяції при наближенні функцій з класу   1 0;2H    

Кількість вузлів 
інтерполяції, 1n   

Діапазон 
оптимальних 
значень 
параметра r  

 Кількість вузлів 
інтерполяції, 1n   

Діапазон 
оптимальних 
значень 
параметра r  

6  0, 473;0,759   9  0,625;0,823  
7  0,541;0,782   10  0,654;0,837  
8  0,587;0,808   11  0,687;0,848  

 
Висновки. Таким чином, ми бачимо, що за допомогою імітаційного 

моделювання ми можемо встановлювати діапазон оптимальних значень 
параметрів інтерполяційних аналогів функцій для цілих класів функцій.    
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STUDY OF APPROXIMATION PROPERTIES OF INTERPOLATION 

ANALOGUE OF OPERATORS USING SIMULATION MODELING 
 

When using approximation methods, understanding the approximation properties of these 
methods is so necessary. Especially, it may be said about operators, generated by linear 
summation of Fourier series, and its interpolation analogues. One of the useful facts about 
interpolation analogues of operators is an interval of optimal values of its parameters for a 
given number of interpolation modes. This work tries to describe how we may study this 
aspect for interpolation analogues of Abel-Poisson operators using simulation modeling. 


